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船用罗兰C接收设备通用技术条件

General specification for marine Loran-C  receiving equipment

1 主题内容与适用范围

本标准规定了船用罗兰C接收设备(以下简称接收设备)的技术要求，试验方法，检验规则以及标

志、包装、运输和贮存。

本标准适用于船舶使用的罗兰C接收设备。

2 引用标准

GB 191 包装储运图示标志

GB 12267 船用导航设备通用要求和试验方法

3 术语

3.1 罗兰C系统

    罗兰C系统是指工作在规定的loo kHz频率上的远程无线电导航系统。该系统的发射台链由一个

主台和两个(或多个)副台组成。每个台站都定时发射罗兰C信号(以下均简称信号)，用接收设备测量

发射信号到达接收点的时差确定双曲位置线，由位置线的交点确定船位。

3.2 接收设备

    接收设备是指标称天线、天线辆合器、馈线电缆和接收机的总称。

3. 3 标称天线

    标称天线是指由生产方指定选用的天线.

3.4 天线祸合器

    天线祸合器是指接收设备的前置部分，它具有滤波、放大和阻抗变换等功能。

3.5 接收机

    接收机是指处理来自天线藕合器的信号，并测量所选信号的到达时间差的设备。

    能利用时差计算并显示经度、纬度、航向、航速、横向航迹误差等导航数据的接收机也可称为导航
仪。

3.6 到达时间(TOA)

    到达时间是指来自发射台的脉冲组的电场在接收天线上出现的时间。

3.7 时差(丁D)

    时差指等于副台信号的到达时间减去主台信号的到达时阿。

3-8 组重万间W GRI)

    组重复间隔是指以1a-1.8.为单位的相邻主台(或耻合)信号膀冲组的间隔，亦即用4 000̂ 9 999的
四位数来代表不同的罗兰C"发胜台链。

3.9 选择 一 ，“

国家技术监份局1991一03一21批准 . 1991一11-01实施



GB 12752一 91

    选择是指接收设备选择台链(即选择GRI )和台站的过程。

3门0 搜素

    搜索是指建立主台和选择的每一个副台的时间概位的过程.

111 识别

    识别是指将相位跟踪点调整到地波信号特定的载波过零点的过程。通常此过程包括天地波识别(前

沿锁定)和周期识别(周期选择)。

3门2 跟踪

    跟踪是指接收设备与所选择的台站信号保持同步的过程。

3门3 锁定

    锁定是指接收设备完成了搜索和识别，并且进入跟踪选择的台站信号的状态。

114 锁定时间

    锁定时间是指从开机或者改变选择台链到所选择的各台都锁定的时间。

3，5 最大锁定时间

    最大锁定时间是在少干10次的锁定时间测试中得到的最大值或者是在多于9次的锁定时间测试

中剔除10写大的数据，在90环的数据里的最大值。

3.16 信号电平(S)

    信号电平是指峰值等于信号脉冲包络起始后25 Ks点电平(见图2)的连续波之有效值，可以用微伏

单位，但通常以场强的分贝数表示(0 dB=1 kV/m),

3.17 噪声电平(N)

    本标准中噪声包括随机噪声和模拟大气噪声两种。随机噪声是指常用的高斯白噪声;模拟大气噪声

由占总功率15. 85%的随机噪声和占总功率84. 15%的泊松分布的100 kHz单音脉冲(见图1)线性叠

加组成。

                                  图1  100 kHz单音脉冲

    对随机噪声，噪声电平(N)是指经过中心频率为100 kH:和3 dB带宽为30 kH:的单极点滤波器

之后，在50。电阻负载上噪声电压的均方根值的2.5倍(或场强分贝数加上8 dB).

    对模拟大气噪声，嗓声电平<N)由下式定义:
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N 二 X企十 W尸(AX)̀ ·‘·’一 ‘’·’·‘，·，二(1)

式中:X- 随机噪声电平;

W- 100 kHz单音脉冲宽度 W=30 Tss= 30 X 10-s s ;

P— 平均每秒钟内单音脉冲的个数，通常取P=40̂ 60

    AX- 100 kH:单音脉冲有效值;
      A- 常数。当P=50时，

WPA'=84.15/15.85=5. 309,A=59. 5.

3.18 信噪比(SNR)

    信噪比是指信号电平与噪声电平之比，可用无量纲的数或分贝数表示

3.19 连续波干扰(CWI )

    连续波干扰是指能量足以对接收设备产生有害影响的各种人为射频源。

种:

    a.带内干扰:载频在90̂-110 kHz频段内的干扰;
    b 近带干扰:载频在70̂-90 kH:和110̂-130 kHz频段内的干扰;

    c.带外干扰:载频低于70 kHz或高于130 kH:的干扰;

    d. 同步干扰:载频(人)由下式决定的近带干扰

连续波干扰可分为以下几

人二N/2GRI ·。.·····，.··，···，·····。。二(2)

式中:N=1,2,3....... _

    e. 奇同步干扰:式(幻中N为偶数的同步干扰;

    f. 偶同步干扰:式(2)中N为奇数的同步干扰;

    S. 近同步干扰:载频满足下式的近带干扰

If一N12GR引<几 ························，，···，.·⋯(3)

式中:几— 接收设备跟踪带宽(与响应时间相关的).

3.20 交叉干扰

    交叉干扰是指来自非选择台链的发射信号。信干比越小，干扰脉冲与信号脉冲重合的机会越多，交

叉千扰就越严重。

3.21信干比(SIR)
    对连续波干扰，信干比定义为信号电平与连续波的有效值之比;

    对交又干扰，信干比定义为信号电平与交叉干扰电平之比。

3.22 包周差(ECD)

    包周差是指接收信号脉冲包络起始后25 ICs与正相位码脉冲载波第三个负向过零点时间之差(见
图2).
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                      图2  ECD=1. 5 ps，正相位编码脉冲前沿示意图
                        1-脉冲包络;2一包络25 Ka点;3一包周差(ECD=+1.5 ps);

                              4-载波第三个负向过零点;5一包络25 }s点电平

3.23 信号闪烁

    信号闪烁是指当台链出现同步超差或信号不可使用时，异常副台的前两个脉冲或主台的第九脉冲

按规定格式时发时停。大多数接收设备只能自动检测副台闪烁，各副台的闪烁格式均是脉冲组的前两个

脉冲每4s发一次，每次发约。.25 s.

3.24

3.25

3.26

3.27

  平均时差(W D)

平均时差是显示时差的若干个统计独立的取样值(TD)的平均值。

  时差平均误差(MTDE)

时差平均误差是显示时差的若干统计独立的取样值与取祥时刻的实际时差(TD,)之差的平均值.

  时差误差的标准差(QTM)

时差误差的标准差用下式定义:

一
口n，e 今 禹争TDTD。一 MTDE) }

  时差准确度(E)

时差准确度定义为:

‘今V(MTDE)'+ (a- ), .。‘二‘二。.·..·。‘。..······。。。。(5)

3.28 灵敏度

    灵敏度是指能够满足时差准确度要求的最小信号电平，通常用dB或},V/m表示.

3.29动态范19 ，二 _ 、- 一
    动态范围包含绝对动态范围(信号电平范围)和差动范围(差动电平)。

    a. 绝对动态范圈是指能够满足本标准技术要求所允许的最大信号电平到最小信号电平的范围。

通常最小信号电平即为灵敏度.故动态范围也可以指允许的最大信号电平;

    b. 差动范围是指满足本标准技术要求所允许的主台和副台信号电平相差的分贝数.
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4 技术要求

4.1 一般要求

4门.， 操作

    应符合GB 12267的第4章要求。

4.1.2 电源

    应符合GB 12267的第5章要求。

4.1.3 环境适应性

    应符合GB 12267的第6章要求。接收机按B类，夭线和天线锅合器按x类。

4门.4 电磁兼容性

    应符合GB 12267的7.1和7. 3条要求。

4.1.5 可靠性

    接收设备应进行可靠性设计。平均无故瘴工作时间(MTBF)和平均维修时间(MTTR)由产品标准

规定。

4.1.6 维护

    应符合GB 12267的第8章要求。

4.1.了 安全

4.1. 7. 1 设计制造天线藕合器要考虑雷电和船上大功率连续辐射的影响。

4.1.72 接收设备中如果有对人身和设备的安全需要特殊注意的地方，则应有醒目的标志。

4.1.8 显示与指示

4.1.8门 接收设备应能够同时或顺序地显示时差，分辨率为。.1”或更高，更新时间小于10 s,

4.1.8.2 使用微型计算机的接收设备应能显示经纬度坐标，分辨率为0. 01 min或更高，还应能显示其

他必须的辅助导航数据以及信号质量等。

4.1. 8; 3 接收设备应能在显示器或指示器上指示出各种告警以及锁定状态。

4门-9 陷波器

    为了抑制连续波干扰，接收设备应设有调谐于70-so kH:和110.130 kHz频段内的陷波器至少

2个，每个陷波器的抑制能力不低于30 dB,
4.1门0 前端选择性

    接收设备前端在70 ̂130 kHz频段以外的衰减(相对于100 kHz)应大于60 dB.

4，11 暂停自动周期跳步

    接收设备应具有自动或手动暂时禁止周期跳步(10 ps跳步或跳周)的功能，即接收设备检测到告誓

条件只是显示出周期告警而不跳周。

4.1.12 接口能力

    如果接收设备设有输出接口，则输出的数据至少应包含能显示的时差对(两个时差数据)及其告普
状态、经纬度和时间等.

4门.13 可接收台链数

    接收设备能接收的台链数不得少于5个。

4- T 14 带外干扮

  接收设备应能在附近出现通讯设备发射的情沉下连续工作，应特别注意其中410̂512 kHz频段内
的发报设备.‘

4: T"·主要性能耍求
4.2.1 通则

4.2.1.1 接收设备选择能工作的任何组重复间隔时，都应满足主要性能要求。

  578
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4.2.1.2 接收设备指示的每组时差均应满足时差准确度要求。

4.2.1.3 基准条件

    a. 信号电平:25一110 dB;

    b. 差动范围:。一60 dB;

    c. 包周差:一2. 4一2. 4 Is;

    d. 噪声电平:12̂-75 dB;

    e. 信噪比:SNR)一10 dB,

4.2.1.4 组合条件

    a. 信号电平:25-110 dB;

    b. 差动范围:。一60 dB;

    c. 包周差:一2. 4 --2. 4ps;

    d. 嗓声电平 12̂ 75 dB;

    e. 信嗓比:SNR)一to dB;

    f. 天波干扰:延迟37. 5̂ 60 ps，相对电平不大于12 dB;

    B. 连续波干扰 一个近带近同步干扰 SIR)+10 dB，一个近带非同步干扰 SIR)一10 dB;

    h 交叉干扰:电平不大于所选链的最大信号电平，组重复间隔可以根据实际情况选取;

    i. 航速:0--16 kn,

4.2.2 时差准确度

    接收设备在4.2.1.3和4.2.1.4条规定的条件下，应达到。. 3 ps或更好的时差准确度。
4.2. 3 灵敏度

    接收设备在4.2.1.3条中b̂-e规定的条件下的灵敏度应优于25 dB,

4.2.4 最大锁定时间

4-2-4- 1 在4.2.1.3条规定的条件下，要求最大镇定时间不大于7.5 min.

4.2-4-2 在4.2.1.4条规定的条件下，要求最大锁定时间不大于20 min.

4-2. 5 动态范围

    在4.2.1.3条中b-e规定的条件下，要求绝对动态范围优于110̂-25 dB和差动范围不小于60

dB.4.2.
4.2.

6 连续波干扰

在4.2. 1. 3条规定的条件下，同时增加表1中的任何一种连续波干扰条件，接收设备都应满足
2和4.2. 4条的要求。

                                  表 1 连续波干扰条件

两个近同步近带干扰:

一个奇同步;一个偶同步

      SIR')二0. dB

一个非同步近带干扰

  SIR"=一20 dB

两个带外干扰:一个低于

50 kHz:一个高于 200 kHz

    SIR"=一60 dB

建 瑛 谈 ，获什

1 了

2 侧

3 侧

4 斌幻 喇

注:1)此信干比是对电平爱低的信号而言的，并且CWIG120 dB(o dB=T AV/m).

        2)可以只加一个近同步近带干扰.

4.2.7 识别可靠性与周期告警
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2.7.1 在4.2.1.3和4.2.1.4条规定的条件下，要求接收设备识别正确概率不小于95%,

2. 7. 2在跟踪的最弱信号之信噪比不低于一14 dB情况下，在5d内，无告警条件而接收设备指示周
告警(虚警)，或有告警条件而接收设备未指示周期告警(漏报)，两者均不得多于1次。

2.8 闪烁告警

了‘长
翔
，汰
盯
潮

2.8.1 当接收的副台闪烁信号具有一10 dB以上信噪比时，应在60 s之内指示闪烁告警。

当信号停止闪烁时，接收设备应在60 s之内停止闪烁告誓。

在跟踪的最弱信号之信噪比不低于一14 dB情况下，在5d内，信号不闪烁而接收设备指示闪

.本
J沐

4.2- 8.2

4.2-8.3

告警(虚警)不得多于 1次。

2.9

2.9.1

2.9.2

2. 9.3

2. 9.4

陈
r
以r.es
M
r
卜
洲
，自日
IM岁1阳
肖lesl
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信嗓比告警

  接收设备的信噪比告警条件为一14 dB或更低.
  在告警条件出现后60 s之内应指示信噪比告警.

  当告奢条件消失时，接收设备应在60 s之内清除告警指示。

  在5d内，无告警条件而接收设备指示信噪比告警(虚警)不得多于1次。

天波干扰

在有延迟为37.5-60 tLs和相对电平为12̂-26 dB的天波干扰条件下，接收设备应能进入锁定状
{太

14.2-11 动态跟踪

    在4.2.1.3条规定的条件下，接收设备应能适应任何水平方向上的航速不低于16 k.，加速度不低

于3kn/min和船的一般扰动，

5 试验方法

5.1 通则

‘ 按GB 12267的第11章规定进行。

5: 2 一般要求的试验方法

{ 对于4.1条中的有关要求，在本条中没有规定其具体试验方法的，一般则通过检查设备或按有关文

操作

GB 12267的第

电源

GB 12267的第

环境适应性

GB 12267的第

电磁兼容性

GB 12267的第

可靠性

12章规定进行。

13章规定进行。

14章规定进行。

工5.6条规定进行。_

定

飞

按

2

按

3

按

4

按

5

规

2.

么

2

2.

2.

胜
.吞
.一
。
乐

5

.
5.

乐
可靠性试验按产品标准规定进行。

主要性能的测试

， 测试通则

11 数据处理

如果某项测试结果是统计性的，则各次浏试结果都应当用于计算.

如果某项测试是按一个规定的最大或最小值(判据)来判定通过或失败，那么试验次数的

5.3
5.3.
5.3.

90%应当通过，对试验次数少于10的情况则要求全部试验都通过。

5.3.1.2 测试条件

580
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5.31.2.1 测试过程中，可以用夭线藕合器的输入信号电平代替场强。当用模拟信号时，天线祸合器输

入的等效信号电平为:

V:二h,·E ⋯ ‘......·..·..·.··.⋯ ⋯ (6)

式中:V�— 天线祸合器输入信号电平，WV;

      h,- 标称夭线的有效高度,m;

E— 信号场强 pV/mo

这时标称天线可用它的等效阻抗来代替，并且使用生产方指定的天线藕合器。

5.31.2.2 除非另有规定，测试应在正常的试验大气条件下进行。

5. 3门. 2.3 在测试之前，标称天线等效阻抗、天线藕合器、接收机以及测试仪器应正确放置，并且调整

得与生产方建议的相符合。

5.3门.2.4 测试仪器、仪表应事先进行校准，并且它们和设备都要有良好的匹配、屏蔽和接地，同时正

确地接到被测设备上，避免引入测量误差。

5. 3门. 2. 5 测试中可选用随机噪声或模拟大气噪声。

5.3.1.3 测试仪器、仪表

5.11.11 模拟源

    a. 罗兰C一信号输出
    波形:标准罗兰C波形，每个脉冲的函数表达式为:

二(‘)一‘(:一:CD)}exp(
一 2(t一 ECD)
一 - n (0. 2nt+ 尸C) ······。⋯(7)

式中:ECD镇t(65+ECD

— 规一化常数;

— 时!可,;as ;

尸‘— 相位编码，取值“。”或“;c" ,

  组重复间隔 4 000̂-9 999;

  副台:2-4个，时差分别可调，分辨率为。. 1 Ks;

  包周差:-5一十5 Ks可调，分辨率为。. 1 [AS ;
  电平:一10-+110 dB(0 dB=1 pV),各台分别独立可调，分辨率为1 dB;

  闪烁:符合3. 24条;

  速度:0̂-100 kn可调。

b. 触发输出

输出供示波器外同步用的触发脉冲.

c. 外同步

可两个或多个模拟源同步工作，用来模拟天波干扰。当模拟源有天波输出时，可无此功能。

d. 随机嗓声愉出

带宽:频谱的3 dB带宽最小为30̂-250 kHz;频谱的1 dB带宽最小为50---150 kHz.

电平:一20̂-x-100 dB(0 dB=1 }V),

若无此功能，可用另外的噪声源.

e.天波输出
延迟:35-100 Jas可调，分辨率为0. 5 PLs r
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5.3

5.3

电平:0̂-120 dB可调，分辨率为1 dB.

若无此功能，可用另一台同步工作的模拟.m.

f. 连续波愉出

频率:so kH:一25 MH:可调，分辞率为1 Hz:

  电平:0̂-120 dB可调，分辨率为1 dB,

若无此功能，可用另外的信号发生器。

.1.3.2 噪声源

输出噪声特性同5.3-1-3.1条中d,

.1.3.3 信号发生器

输出特性同5.3.1.3.1条中f.

.1.3.4 示波器

带宽大于40 MHz，可外同步的有延迟扫描功能的双迹示波器。

.1.3.5 衰减器

特性阻抗为50 #Z,衰减量为。一100 dB，分辨率为1 dB的标准可变衰减器。

  1. 3-6 真有效值电压表

  无条件时可用刻度不均匀(检波头对小信号具有平方律响应)的电压表经校准后代替真有效值电压

5. 3-
5. 3

1.3-7 标称天线等效阻抗

通常用一个容量合适的电容器来代替标称天线等效阻抗.

1.3.8 噪声滤波器

中心频率为100 kHz, 3 dB带宽为30 kHz，接有50。电阻负载的单极点滤波器。

1.3.9 阻抗匹配

根据实际情况自制。

1.4 测试框图

测试桩图如图3所示，其中点划线框起的设备可用模拟系统来代替.

[_____N41FILE二

图3 测试框图

5.3.1.5 预置测试条件
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5.3.1.5.1 信号电平

    在用示波器比较幅度法校准信号电平时，为了方便，通常使连续波的峰值与信号脉冲包络峰值相

等。由式((7)可知脉冲包络峰值等于25 Ws点电平除以。.506,预置信号电平的操作步骤如下:

    a. 调整模拟源和噪声源，使其输出最小;

    b. 调整信号发生器输出，直到电压表读出参考测量点处连续波的有效值等于需要的信号电平除

以。.506之结果为止，同时记下示波器显示的峰值;

    c. 调整信号发生器使其输出最小;

    d. 调整模拟源的输出，直到包络峰值等于5.3.1.5.1条b记录的值为止。

5. 3门.5.2 噪声电平

    a. 调整模拟源和信号发生器的输出到最小;
    b. 调整噪声源的输出.直到通过噪声滤波器后由真有效值电压表测得的值等于要求的电平为止。

5.3门.5. 3 信噪比

    用5.3.1.5.1和5.3.1.5.2条的方法可以预置需要的信噪比值，调整衰减器即可改变信号电平而

保持信噪比不变.

5.3.1.5.4 差动范围

    直接在模拟源上设置。

5.3.1.5.5 连续波干扰

    用信号发生器模拟连续波干扰，用5.3. 1.5.1条方法可预置信干比。

5.3.1-5.6 天波干扰

    a. 如果模拟源有天波输出时，则可直接在模拟源上调整延迟和相对电平到需要的值。

    b， 如果模拟源无天波输出时，则要用另外一台同步工作的模拟源来提供天波干扰(见图3),

5.3.，.5.7 交叉干扰

    用另一台模拟源产生，按要求调整它的组重复间隔和电平。

5.3门.58 航速

    直接在模拟源上调整。

5.3.1.6 模拟系统

    如果有模拟系统(见图3)，则所有预置条件均可直接在模拟系统上设置。此外，模拟系统还能给出

模拟大气噪声.

5.3.2 时差准确度

5.3.2.1 在基准条件或组合条件下:

    a. 按图3连接设备和仪器;

    b. 按5.3.1.5条预置4.2.1.3条或4.2.1.4条规定的条件;

    c. 使接收设备正常工作并等候进入锁定状态.

5.3.2.2 取时差数据

    定时的人工读出井记录或自动打印显示的时差数据以及同时记录模拟源的时差.一股读取的时差

数据应大于50组。取数间隔应保证数据统计独立，取数总时间应大于数据慢变化周期。

5-3-2.3 统计计算

    以模拟源的时差作为实际时差(TD,) ,按式((4)和((5)进行统计计算。计算出的时差准确度应满足

4.2.2条的要求.
5.3.3 灵敏度

    按5.3.2条测出信号电平为25 dB的基准条件下的时差准确度，若满足4.2.2条的要隶，邓可判定

接收设备满足4.2.3条的要求。

5-3-4 最大锁定时间
                                                                                                                                          583
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5.3.4.， 在基准条件下:

    a. 同5. 3. 2. 1条a;

    b. 按5.3.1.5条预置4.2.1.3条规定的条件;

    c.开机同时记时，使接收设备正常工作，再记录开始锁定的时间，两次记录时间之间隔即为锁定
时间;

    d. 重复9次，锁定时间的最大值即为所测最大锁定时间，应该满足4. 2.4. 1条的要求。

5-3-4.2 在组合条件下:

      a. 同5. 3.2.1条a;

    b. 按5.3-1.5条预置4.2.1.4条规定的条件;

    c. 同5.3.4. 1条c;

    d. 重复9次，锁定时间中的最大值即为所测最大锁定时间，应该满足4. 2. 4. 2条的要求。

5.3.5 动态范围

    a. 同5. 3. 2. 1条a;

    b. 按5.3-1.5条分别预置4.2.1.3条的以下两个边界条件:

    信号电平为25 dB，差动范围为60 dB;

      信号电平为110 dB.差动差围为60 dB;

      c. 按5.3-2条测量时差准确度和按5.3.4. 1条测量最大锁定时间，如果它们满足4.2.2和4. 2.4

条的要求，则动态范围满足4.2.5条的要求。

  5.3.6 连续波干扰

      a. 同S. 3. 2. 1条a;

      b. 按5--3- 2.1条的方法分别预置表1中的四种条件;

    c. 按5-3.2和5.3-4.1条测量4次，测出的时差准确度和最大锁定时间应分别满足4. 2.2和

4，2.4条的要求.
5-3-7 识别可靠性与周期告警

I

      a. 同5.3.2. 1条a;

      b. 同5.3-4.1条b;

    c 接收设备进人锁定状态后，检查显示时差有没有错周((10 Fes整数倍的误差)，重复多次，计算

正确概率，应满足4.2-7.1条的要求;

    d. 接收设备进入锁定状态后工作5d，记录周期告警虚警次数，应满足4. 2. 7. 2条的要求。

    e. 调整信号包周差，使其超出接收设备允许范围，或令接收设备跳步10 ;as,造成周期告警条件.

接收设备工作5d，记录周期告普漏报次数，应满足4.2.7.2条的要求。

5-3-8 闪烁告替

      a. 同5. 3.2.1条a;

      b. 同5.3.4. 1条b;

    c， 接收设备进入锁定状态后，调整模拟源使副台闪烁，同时记时，再记录接收设备出现闪烁指示

的时间.两次记录时间之间隔应满足4.2.8. 1条的要求; 、

    d. 调整模拟源，令其停止闪烁，同时记录时间，再记录接收设备闪烁告警指示消失的时间，两次记

录时间之间陌应满足4.2.8.2条的要求;

        e‘

5-3.9

令接收设备工怅5d，记录闪烁告替虚警次数，应满足4.2.8.3条的要求.

信嗓比告警

同5.3:2.1条a;一 二 ’ ，
  同5.3-4. 1条b;

接收设备进入锁定状态后，降低信嗓比至信噪比告警门限以下，同时记录时间，再记录接收设

a.

b.

58c.584
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备指示信噪比告警的时间，两次记录时间之间隔应满足4. 2. 9. 2条的要求;

    d. 调整信噪比至告警门限之上，同时记录时间，再记录接收设备信噪比告警指示消失的时间，两

次记录时间之间隔应满足4. 2. 9. 3条的要求;

    e. 令接收设备工作5d，记录信噪比告瞥虚警次数，应满足4. 2-9.4条的要求。

5.3门0 天波干扰

    a. 同5. 3. 2. 1条a;

    b. 按5.3.1.5条预置条件;

    天波延迟:37. 5一60 acs;

    相对电平:12̂-26 dB;

    其余同4.2.1.3条;
    c. 观测接收设备，应能进入锁定状态。

6 检验规则

6.1 检验分类

6门，1 定型检验

6门门 1 产品在设计定型和生产定型时应进行定型检验.

6.，门.2 定型检验由生产方负责，使用方可派代表参加，检验后应提交定型检验报告。

6. 1门.3 定型检验的样本为1--2部.

6门门.4 定型检验出现故障(或某项技术指标达不到要求)时，应停止检验，分析并确定故漳是孤立现

象还是设计上的缺陷。若故障是孤立现象，排除后可继续进行;若故障是属于设计上的缺陷，应改进设

计，消除故障，并提出故障分析报告，然后重新进行定型检验。

6. 1- 2 交收检验

6.1.21 交收检验应在提交的全部产品中逐部进行。

6门.2.2 交收检验由生产方负责实施，或由使用方派代表双方共同组织实施，检验后应提交检验报告。

6.1.2.3 检验中出现故障时，应停止检验，分析故障原因，排除故障后，重新进行检验。

6门.3 例行检验

6门.3.1 有下列情况之一时，一般应进行例行检验:

    a. 正式生产后，如结构、材料、工艺有较大改变，可能影响产品性能时;

    b. 产品长期停产后，恢复生产时;
    c 交收检验结果与上次例行检验有较大差异时;

    d. 国家质量监督机构提出进行例行检验的要求时。

6.1.3.2 例行检验由生产方负责实施，使用方可派代表参加，检验后应提交例行检验报告.

6.13.3 例行检验的样本应在交收检验合格的产品中按表2随机抽取。

                                                  表 2

提交交收检验的产品数 例行检验产品数

1̂ -100 1- 2

101̂--200 1

200以上 每增加200或不足200抽1部

6.1.3.4 例行检验项目均应合格。如某项不合格时，应将检验样品数量加倍，再重新进行该项检验.检

验合格后，继续其余项目的检验。如有不合格品，则判定该产品例行检验不合格，不合格的产品需全部返

                                                                                                                                                          585



GB 12752一91

2 检验项目

  各类检验的检验项目按表3进行。

修

6.

表 3

序号 检验项目 定型检验 交收险骏 例行位验

�{

技术要求 试验方法

l 操作 二 生.11条 5.2.1条

2 电源 O O O 4.12条 5.2.2条

3 环境适应性 0 O 4.1.3条 5.2.3条

4 电滋兼容性 O 生.1.生条 5.2.生条

口 可靠性 ⑦ 4.15条 5.2.5条

6 维护 O 4.1.6条 5.艺条

7 安全 O 4.1.7条 5.2条

8 显示与指示 0 4.1.8条 5.2条

9 陷波器 O 4.19条 5.2条

l口 前端选择性 O 4.1.10条 5.2条

11 暂停自动周期跳步 0 4.1.11条 5.2条

12 接口能力 0 4.1.12条 5.2条

13 可接收台链数 O 4.1.13条 5.2条

l4 带外干扰 O 4.1.14条 5.2条

15 主要性能 0 O O 4.2条 5.3条

    注:表中“0”符号表示必须检验的项目.

6.3 判定规则

6.3.门

6.32

交收检验、例行检验均合格的产品，使用方应按合同全部接收。

交收检验、例行检验出现的故障不能排除或某项技术指标达不到本标准及产品标准的技术要求

时应拒收。

了 标志、包装、运输和储存

标志 .
  产品标志按GB12267的10.2条规定。

  包装标志应符合GB191的规定.

发货标志的方式由生产方自定，但应包括下列内容:

设备型号、名称;

_箱体外形尺寸，长x宽米高，mm

  毛重，kg; -

  装箱日期:年 月;
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    到站(港)及收货单位;

    发站<港)及发货单位。

7.2 包装

7.2. 1经验收合格的产品的包装应符合运输部门的要求，并能适应各种运输条件及有关标准的规定。

7.2.2 产品随机文件由产品标准规定。

了.3 运输和贮存

7.3-1 包装好的产品应能适应水路、航空、铁路及三级公路的运输，具体要求项目应在产品标准中规

定。

7. 3-2 产品不宜长期贮存，超过三个月者要定期加电检查。

7.3.3 产品存放处应有良好的通风、防潮措施，并且不应有酸、碱和其他有腐蚀性的物质以及强磁场

附加说明;

本标准由全国导航设备标准化技术委员会归口。

本标准由电子工业部第二十所负责起草。


